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Die folgenden Angaben sind den vom 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG 1st gestellt 
® Selbstfahrende landwirtschaftliche Erntemaschine 
® Selbstfahrende landwirtschaftliche Erntemaschine mit 
einem in einem Bereich vor einem Fahrerstand (13) ange- 
ordneten, aus zumindest zwei Teilen (5, 6) gebildeten und 
in seiner langsten Ausrichtung quer zur Fahrt- und Ar- 
beitsrichtung (F) ausgerichteten Erntegerat (2) in der Art 
einer Einzugs- und Fordereinrichtung (3, 4), einer Aufnah- 
meeinrichtung oder dgl., welches so gestaltet ist, daB die 
Teile (5, 6) durch eine Schwenkbewegung aus einer quer 
zur Fahrt- und Arbeitsrichtung (F) sich erstreckenden Ar- 
beits- und Bet riebsstel lung in eine die gesetzlich zulassige 
Transportbreite nicht uberschreitende Transportstellung 
uberfuhrbar und die Teile (5, 6) des Erntegerates (2) uber 
urn Schwenkachsen (15. 16) schwenkbare Tragarme (17, 
18) an einem Tragrahmen (14) gehaltert sind und wobei 
die Schwenkachsen (15, 16) der Tragarme (17, 18) eine in 
. Fahrt- und Arbeitsrichtung (F) auseinanderlaufende und 
nach unten geneigte Ausrichtung aufweisen und die Tra- 
C garme (17, 18) so gestaltet sind, daB in der Transportstel- 
lung der Teile (5, 6) des Erntegerates (2) zwischen diesen 
ein in Fahrt- und Arbeitsrichtung (F) weisendes Sichtfeld 
freibleibt. 


Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 



' U2 8 


LU 

a 


BUNDESDRUCKEREI 12.00 002 065/299/1 15 


DE 199 33 779 A 1 


Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sicb auf eine selbstfahrende land- 
wirtschaftliche Erntemaschine nach dem Oberbegriff des 
Anspruches 1. 

In der DE 14 82 912 Al ist eine Erntemaschine mil einer 
Man- und Aufnahmevorrichtung offenbart, welche quer zur 
Fahrtrichtung in zwei Teile aufgeleilt isl und wobei zumin- 
desl einer der Teiie der Man- und Aufnahinevorrichlung um 
eine einen spitzen Winkel mil der Horizontalebene ein- 
schlieBenden Winkel zum Uberfuhren in eine Transportlage 
schwenkbar ist. Die Schwenkachse von zuinindesl einem 
der Teile dcr Man- und Aufnahmceinrichtung licgt dabci in 
einer in etwa in Fahrtrichtung verlaufenden, senkrechten 
Ebene, wobei der Scheitel des Winkels der Schwenkachse 
mit der Horizontalebene nach hinten gerichtet ist. Von 
Nachteil ist hicrbci, daB die hochgeklapptcn Teile der Mah- 
und Aufnahmeeinrichtung das seitliche Sichtfeld bzw. die 
Einsichtnahme des Fahrers an StraBenkreuzungen ein- 
schrankl und somil eine Verkehrsgefahrdung vorliegl. 

Aufgabe der Erfindung ist es daher, eine selbstfahrende 
landwirtschaftliche Erntemaschine der vorstehend beschrie- 
benen Art bereitzustellen, bei der dem Fahrer/Bediener bei 
Transportfahrlen zum Einsatzort und zuriick ein den Vbr- 
schriftcn dcr STVZO cntsprcchcndcs und nach vorn und zur 
Seite moglichst geringe Einschrankungen aufweisendes 
Sichtfeld zur Verfugung gestellt wird. 

Zur Losung dcr gestcllten Aufgabe zcichnet sich die 
selbstfahrende landwirtschaftliche Erntemaschine der vor- 
stehend genannten Art durch die im kennzeichnenden Teil 
des Anspruches 1 angegebenen Merkmale aus. Hinsichtlich 
dcr wcitercn Ausgcstaltung dcr Erfindung wird auf die An- 
spriiche 2 bis 8 verwiesen. 

Durch die Verwendung der erfindungsgemaBen Merk- 
male wird eine Losung aufgezeigt, wie bei einer seibstfah- 
renden landwirtschaftlichen Erntemaschine mit cincm in ei- 
nem Bereich vor einem Fahrerstand angeordneten, aus zu- 
mindest zwei Teilen gebildeten und in seiner langsten Aus- 
dehnung quer zur Fahrt- und Arbeitsrichtung sich erstrek- 
kenden Erntegerat in dcr Art einer Einzugs- und Fordercin- 
richtung, einer Aufnahmeeinrichtung oder dgl. die Teile des 
Erntegerates in einer hochgeklappten im wesentlichen senk- 
rechl ausgerichtelen Transportstellung angeordnet werden 
konnen, so daB einem Fahrer/Bediener ein nach vorn und 
zur Seite weisendes Sichtfeld mit moglichst geringen Ein- 
schrankungen/Begrenzungen zur Verfugung stent. Dazu ist 
es vorgesehen, die Teile des Erntegerates, hier zwei Ein- 
zugs- und Fordereinrichtungen eines Erntegerates zum Ern- 
ten von Mais oder dgl. stengelartigem Erntegut iiber 
schwenkbar gelagerte Tragarme an einem Tragrahmen an- 
zubringen, wobei die Schwenkachsen der Tragarme in 
Fahrt- und Arbeitsrichtung fur eine giinstige Ausgangslage 
beim Hochschwenken auseinanderlaufend und nach unten 
geneigt ausgerichtet sind. Die GroBe des Winkels, den die 
auseinanderlaufend ausgcrichtcten Schwenkachsen (in hori- 
zontaler Richtung) gegeniiber der Fahrt- und Arbeitsrich- 
tung aufweisen, hangt im wesentlichen von der Kontur der 
Teile des Erntegerates ab, wobei der Winkel so gewahlt ist, 
daB eine moglichst kleine Projektionsflache der leile des 
Erntegerates das Sichtfeld des Fahrers/Bedieners ein- 
schrankt. Um ein moglichst groBes, in Fahrt- und Arbeits- 
richtung weisendes Sichtfeld zu erhallen, sind zur schwenk- 
beweglichen I.agerung der Tragarme Lagerholzen vorgese- 
hen, welche in einem derartigen Abstand zueinander an ei- 
nem Tragrahmen angebracht sind, daB eine in der Arbeits- 
und Belriebsstellung dem Erdboden zugewandte Unterseite 
eines jeden Teiles des Erntegerates in der Transports tel lung 
bis nahezu an eine durch die maximale Transportbreite vor- 


gegebene Grenze heranreichl und sich somit eine oplimale 
Ausnutzung der maximalen Transportbreitc ergibt. 

GemaB einem weiteren vorteilhaften Aspekt der Erfin- 
dung verlaufen die Schwenkachsen der Tragarme der Teile 
5 des Erntegerates in einer, in Fahrt- und Arbeitsrichtung ge- 
sehen, nach unten geneigten Richtung. Dadurch wird es er- 
moglicht, daB die in die hochgeklappte Transportstellung 
verschwenkten Teile des Erntegerates mit den dann nach 
oben weisenden AuBenwandbereichen bis an die durch ma- 
to ximale Transporthohe vorgegebene Grenze heranreichen 
und somit den vorgegebenen Bauraum in optimaler Weise 
ausnutzen. GemaB der Erfindung sind die Teile des Erntege- 
rates so gcstaltet, daB dicse in dcr Arbcits- und Betricbsstcl- 
lung entweder unmittelbar aneinander angrenzen oder durch 
15 eine das Erntegut auf die beiden Teile aufteilende Teiler- 
spilze voneinander gelrenni sind. 

Eine detaillicrtc Beschreibung des Gcgenstandes der Er- 
findung erfolgt nun anhand eines Ausfuhrungsbeispieles. In 
der Zeichnung stellt im einzelnen dar: 
20 Fig. 1 eine perspektivische Darstellung einer erfindungs- 
gemaBen sclbstfahrenden landwirtschaftliche Erntema- 
schine mit einem in zwei Teile aufgeteilten Erntegerat zum 
Emten von Mais oder dgl. stengelartigem Erntegut in einer 
Arbeits- und Betriebsslellung; 
25 Fig. 2 eine Scitcnansicht des Erntegerates in einer Zwi- 
schenstellung zur tjberfuhrung in eine Transportstellung, 
bevor der Aushub iiber die Fronthydraulik der Erntema- 
schine erfolgt; 

Fig. 3 eine Ansicht des Erntegerates von oben mit in 
30 Transportstellung uberfuhrten Teilen des Erntegerates; 

Fig. 4 eine Ansicht des in Transportstellung geschwenk- 
ten Erntegerates aus der Sicht des Fahrers/Bedieners; 

Eine Ausfuhrungsform einer selbstfahrende landwirt- 
schaftliche Erntemaschine 1 in der Art eines Hackslers mit 
35 einem Erntegerat 2, das insbesondere als Vorsatzgerat zum 
reihenunabhangigen Ernten von stengelartigem Erntegut 
wie Mais oder dgl. eingesetzt wird, ist in Fig. 1 naher veran- 
schaulicht und besteht vorzugsweise wie hier dargestellt aus 
zwei in der langsten Ausrichtung quer zur Fahrt- und Ar- 
40 beitsrichtung F ausgcrichteten und als Einzugs- und Forder- 
einrichtungen 3, 4 ausgefuhrte Teile 5, 6 des Erntegerates 2, 
die so nebeneinander angeordnet sind, daB ein durchgehen- 
der Erntegulslreifen nut groBer Arbeilsbreile geemiet wer- 
den kann. Zwischen den Einzugs- und Fordereinrichtungen 
45 3, 4 befindet sich eine mittlere Teilerspitze 7 zur Aufteilung 
des zu bearbeitenden Erntegutstreifens auf die Einzugs- und 
Fordereinrichtungen 3, 4. Jede Einzugs- und Fordereinrich- 
tung 3, 4 besteht aus einem umlaufenden Endlosfbrderer 8, 
9, welcher von nicht dargestellten und um Drehachsen 10, 
50 11 drehbar gelagerten Antriebsrader nahe einem Abgabe- 
und Ubergabebereich des Endlosforderers 8, 9 an eine Ver- 
arbeitungseinrichtung 12 der Erntemaschine 1 sowie von 
ebenfalls nicht dargestellten Umlenkradern in einem auBe- 
ren Umlenkbereich fuhr- und antreibbar ausgebildet ist. Die 
55 Umlaufrichtung dcr Endlosfordcrer 8, 9 ist mit U1 und U2 
bezeichnet, verlauft in etwa quer zur Fahrt- und ArbeiLsrich- 
tung F und ist zur Mitte des Erntegerates 1 hin gerichtet. Die 
Erfindung kann sich aber ebenso auf ein beispielsweise als 
Aufnahmeeinrichtung in der Art einer Pick-up ausgebildetes 
60 Erntegerat beziehen, welches dann ebenso wie das aus den 
als Einzugs- und F6rdereinrichtungen 3, 4 bestehende Ern- 
tegerat 2 in Bezug zur Fahrt- und Arbeilsrichlung F in einem 
Bereich vor einem Fahrerstand 13 an der Erntemaschine 1 
angebracht ist. 

65 Wie aus Fig. 2 und 3 hervorgeht, ist zur Aufhangung des 
Erntegerates 2 an der Verarbeitungseinrichtung 12 ein Trag- 
rahmen 14 vorgesehen, der um in Fahrt- und Arbeitsrich- 
tung F auseinanderlaufend und nach unten geneigt ausge- 
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richte Schwenkachsen 15, 16 schwenkbar angelenkte Tra- 
garme 17, 18 umfaBL Mit Hilfe dicscr Tragarme 17, 18 kon- 
nen die~Einzugs- und'Fordereiririchtur^'en 3p4"cies^Efntege~ "~ 
rates 2 aus der in Fig. 1 dargestellten Arbeits- und Betriebs- 
slellung in eine TransportsteUung (Zwischenslellung Fig. 2 5 
und Endstellung Fig. 3 und 4) iiberfuhrt werden, in der die 
Einzugs- und Fordereinrichtungen 3, 4 des Erntegerates 2 
eine in elwa vertikal ausgerichlete (hochgeklapple) SleUung 
(Blickrichlung in Fahrl- und Arbeilsrichtung) einnehmen, 
wobei Unterseiten 19, 20 der Einzugs- und Fordereinrich- 10 
tungen 3, 4 des Erntegerates 2 durch eine entsprechende 
Wahl eines Abslandes A (Fig. 4) zwischen den am Tragrah- 
men 14 angebrachten Lagcrbolzen 21, 22 der Tragarme 17, 
18 bis nahezu an die durch die maximale Transporibreite B 
vorgegebenen Grenzen heranreichen. Bei Ausfuhrungsfor- 15 
men gemafi dem Stand der Technik wird das Sichlfeld eines 
Fahrers/Bedicncrs aufgrund der hochgeschwenkten Ein- 
zugs- und Fordereinrichtungen 3, 4 des Erntegerates 2 um 
nicht einsehbare Raume 23, 24 erheblich eingeschrankt. 
Diese Raume 23, 24 werden von aufrechlen Ebenen 25, 26 20 
und 27, 28 begrenzt. Um diese nicht einsehbarcn Raume 23, 
24 moghchst klein zu halten, ist es nach der Erfindung vor- 
gesehen, die Schwenkachsen 15, 16 in Fahrt- und Arbeils- 
richtung F auseinanderlaufend auszurichten, wobei die 
GroBe des Winkcls zwischen einer Schwcnkachse 15, 16 25 
und einer in Fahrt- und Arbeitsrichtung F verlaufenden, ver- 
tikalen Bezugsebene von der Kontur der Einzugs- und For- 
dereinrichtungen 3, 4 des Erntegerates 2 abhangt. Vorzugs- 
weise liegt dieser Winkel in einem Bereich von 3 bis 
10 Grad. 30 

Wie insbesondere aus der Fig. 2 ersichtlich ist, weisen die 
Schwenkachsen 15, 16 der Tragarme 17, 18 auScrdcm noch 
eine in Fahrt- und Arbeitsrichtung F nach unten geneigte 
Ausrichtung auf. Durch diese geneigte Ausrichtung der 
Schwenkachsen 15, 16 wird erreicht, daB die in die hochge- 35 
klappte TransportsteUung (Fig. 2) vcrschwcnktcn Einzugs- 
und Fordereinrichtungen 3, 4 des Erntegerates 2 beim Anhe- 
ben auf ein ausreichendes Bodenfreiheitsniveau beispiels- 
weise durch eine Schwenkbewegung der Verarbeitungsein- 
richtung 12 der Erntcmaschine 1 so ausgcrichtct werden, 40 
daB nach oben weisende AuBenwandbereiche 29, 30 bis an 
die durch die maximale Transporthohe H vorgegebenen 
Grenzen heranreichen und in dieser Slellung in elwa parallel 
dazu verlaufen. Die Einzugs- und Fordereinrichtungen 3, 4 
nehmen dann bei einer Betrachtung gemaB Fig. 2 eine na- 45 
hezu vertikal ausgerichtete Position ein. 

In Weiterbildung der Erfindung sind zum Antrieb der Ein- 
zugs- und Fordereinrichtungen 3, 4 des Erntegerates 2 vor- 
zugsweise Antriebseinheiten 31 (Fig. 2) vorgesehen, welche 
einen Antrieb der Einzugs- und Fordereinrichtungen 3, 4 un- 50 
abhangig von der jeweiligen Schwenkstellung ermoglichen. 
Dies konnen insbesondere hydraulisch angetriebene Moto- 
ren 32 und damit verbundene Getriebeeinheiten 33 sein, die 
direkt auf eine Antriebswelle 34 des Endlosfdrderers 8, 9 
cinwirken. 55 

In der Fig. 4 ist eine Ansicht des Erntegerates 2 aus einer 
Blickrichtung des Fahrers/Bedieners wiedergegeben. Wie 
insbesondere aus dieser Figur hervorgeht, sind zur tjberfuh- 
rung der Einzugs- und Fordereinrichtungen 3, 4 des Ernte- 
gerates 2 sich zwischen dem Tragrahmen 14 und den jewei- 60 
ligen Tragarmen 17, 18 erstreckende Stellrnittel 35, 36 vor- 
gesehen, die vorzugsweise als hydraulische Kolben-Zylin- 
der-Anordnungen 37, 38 ausgebildet sind. Desweiteren 
weist der Tragrahmen 14 Arretierungsmittel 39, 40 zur me- 
chanischen Sicherung der Einzugs- und Fordereinrichtun- 65 
gen 3, 4 in der TransportsteUung auf. 


Palenianspruche 

T7~Selbstfahrende landwirtschaftliche Erntemaschine 
mil einem in einem Bereich vor einem Fahrerstand (13) 
angeordnelen, aus zumindesl zwei Teilen (5, 6) gebil- 
deten und in seiner langsten Ausrichtung quer zur 
Fahrt- und Arbeitsrichtung (F) ausgerichteten Erntege- 
ral (2) in der Art einer Einzugs- und Fordereinrichtung 
(3, 4), einer Aufnahmeeinrichtung oder dgl., welches 
so gestaltet ist, daB die Teile (5, 6) durch eine 
Schwenkbewegung (Hochschwenken) aus einer quer 
zur Fahrt- und Arbeitsrichtung (F) sich erslreckenden 
Arbeits- und Bctriebsstcllung in eine die gcsetzlich zu- 
lassige Transportbreite nicht iiberschreitende Trans- 
portsteUung uberfuhrbar sind, dadurch gekennzeich- 
net, dafi die Teile (5, 6) des Erntegerates (2) iiber um 
Schwenkachsen (15, 16) schwenkbare Tragarme (17, 
18) an einem Tragrahmen (14) gehaltert sind, wobei 
die Schwenkachsen (15, 16) der Tragarme (17, 18) eine 
in Fahrt- und Arbeitsrichtung (F) auseinanderlaufende 
und nach unten geneigte Ausrichtung aufweisen und 
die Tragarme (17, 18) so gestaltet sind, daB in der 
TransportsteUung der TeUe (5, 6) des Erntegerates (2) 
zwischen diesen ein in Fahrl- und Arbeitsrichtung (F) 
weisendes Sichtfeld frcibleibt. 

2. Selbstfahrende landwirtschafUiche Erntemaschine 
nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB zur 
schwenkbcwcgUchen Lagerung der Tragarme (17, 18) 
um die Schwenkachsen (15, 16) mil dem Tragrahmen 
(14) verbundene Lagerbolzen (21, 22) vorgesehen sind. 

3. Selbstfahrende landwirtschaftUche Erntemaschine 
nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Lagerbolzen (21, 22) einen Abstand (A) voneinan- 
der aufweisen. 

4. Selbstfahrende landwirtschaftliche Erntemaschine 
nach einem der Anspruche 1 bis 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Abstand (A) so gewahlt ist, daB die in 
Arbeits- und BetriebssteUung dem Erdboden zuge- 
wandte Unterseite (19, 20) der Teile (5, 6) des Erntege- 
rates (2) in der TransportsteUung bis nahezu an die 
durch die maximale Transportbreite (B) vorgegebene 
Grenze heranreicht. 

5. Selbstfahrende landwirtschaflliche Erntemaschine 
nach einem der Anspruche 1 bis 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB zur t jberfuhrung der Teile (5, 6) des Ern- 
tegerates (2) aus der Arbeits- und BetriebssteUung in 
die TransportsteUung und zuriick Slellmitlel (35, 36) 
vorhanden sind. 

6. Selbstfahrende landwirtschaftliche Erntemaschine 
nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, daB die 
SleUmiltel (35, 36) als hydrauhsche Kolben-ZyUnder- 
Anordnungen (37, 38) ausgebildet sind. 

7. Selbstfahrende landwirtschaftUche Erntemaschine 
nach einem der Anspruche 1 bis 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Teile (5, 6) des Erntegerates (2) in der 
Arbeits- und BetriebssteUung unmittelbar aneinander 
angrenzen. 

8. Selbstfahrende landwirtschaftliche Erntemaschine 
nach einem der Anspruche 1 bis 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Teile (5, 6) des Erntegerates (2) in der 
Arbeits- und BetriebssteUung durch eine das Emtegut 
aufteilende miltlere Teilerspitze (7) voneinander ge- 
trennt sind. 
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